Kylin250 OSD设置教程

感谢您使用Kylin250产品，以下我们将详细介绍如何设置OSD，首先您需要一个USB转TTL设备（USB TO TTL），设备需要有RTS接口，并且有5V供电，黄色跳线帽为3.3V和5V为目标板供电选择。如图。
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                                    图一

功能脚介绍：

VCCIO：电源端，必须用黄色跳线帽选择5V电压；

GND：公共地；

TXD：数据发送；

RXD：数据接收；

RTS# ：复位；

一、设置OSD之前需要配置CC3D的端口，否则OSD无法被设置。如图：

[image: image2.jpg]£ OpenPilot GCS
BleEdt

- i settings

Hardware:

\ehicle

ToolsWindow _Help

Input

=

Output

©

attiude

@

Stabilzation

C

Gimbal Messages

B

TPID

¥ e | © Mg dne

1. Disabled +—

@ systen

7 Gt

e Scopes

Changes on this page only teke effect after board reset or power cycle

Beceiver Port

DisabledtneShot  ~

FLeri Fort

Dissles v

hsin Port

S.Bus - 1
oooooo
000000

= 000000

Telwmstry spesd:  |ST800 ~

Conlstheidge spesd: |STE0D  ~

IS spet steo0 ~

685 protocsl

P B Firmeare

USE HID Port

USHTelenetry +

USE VCE Port
Dizabled v

Tx

Connections

=81

2. Save

Save

(%)

USB: CopterConts

Dizcomnact




                                    图二

用USB线与Kylin250连接，运行“Openpilotgcs”软件，打开如图二选项；Kylin250集成的OSD是占用CC3D的Flexi prot端口，该端口不能作为任何外设设备用。否则OSD无法正常工作。设置OSD之前必须将该端口设置为Disabled，设置完毕后点击Save，关闭软件并且断开USB和Kylin250的连接。

二、USB转TTL设备和Kylin250 OSD设置口连接需要5条线，接线如下图：
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                                      图三

三、确保连接无误后将USB转TTL设备插入电脑，打开OSD设置软件，如图：
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                                     图四

选择您USB转TTL设备的端口，选择正确后按Read From OSD按钮，读取成功为下图所示：
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                                    图五

读取失败则为下图所示：
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                                     图六

读取失败的原因可能是：

1、USB转TTL驱动程序没有正确安装，具体安装请询问设备商；

2、Kylin250和USB连接错误，请认真核对“图三”所示连线；

3、USB转TTL设备的端口选择不正确，您可以打开“电脑设备管理器”查看该设备的正确端口，如图所示：
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                                   图七

设置OSD参数、注意事项、保存参数：

此OSD为开源项目，有些功能可能无法正常使用！

OSD的设置菜单，一共分为三个界面，分别为：CONFIG、PANEL1和PANEL2如下图所示：
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                                     图八

[image: image9.jpg]i =lofx

Fe WeoMode optns Helb
T |

G
Er

(@ Battery

3 visibie Saes
0 625 Lock
0685 Courd

[0 Hoading Roze
0 Heading

0 Hone Direction :
[ Hone Distance B

O Sistaee =0 || @R
] ALt tude "
) Hone ALt tude
0 Crinh Rate

[eonez <] Resd Fron 050 | Save current tab to





                                    图九
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                                    图十

注意：三个界面的右下角都有一个Save current tab to按钮，每个界面的这个按钮只保存当前界面的参数，比如CONFIG界面按下此按钮只保存CONFIG页面的参数，不会保存其它两个界面的参数，所以每个界面更改过参数后都要点击Save current tab to按钮保存数据。
1、选择视频制式：
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                                    图十一

常用制式为PAL，如果选择错误的制式会造成无图像输出，选择正确后点击Save current tab to按钮保存数据。

选择电池警告电压：
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                                   图十二

根据您的电池选择警告电压，锂电池单体电压不得低于3.4V，否则会永久损坏电池，根据您的电池串数乘以您想要的单体电池电压来填写数值，填写完毕后点击Save current tab to按钮保存数据。

选择OSD显示界面
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                                  图十三

用鼠标选择左边的复选框，打勾为显示当前选项，不打勾为不显示当前选项，打勾后右边会有红色提示选项，如图十三，此时可以用鼠标点击红色字体部分拖动到你想要的坐标。选择以及修改坐标完毕后点击Save current tab to按钮保存数据。

再次声明：由于此OSD为开源项目，有些参数无法正常使用，

设置好你所需要的OSD参数后断开Kylin250 OSD设置口和USB的连接。
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用USB线与Kylin250连接，运行“Openpilotgcs”软件，如图十四所示将Flexi prot端口选项选择为“Telemetry”，设置完毕后点击Save，关闭软件并且断开USB和Kylin250的连接。此时你完成对Kylin250的OSD所有设置流程。
